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例：ステアリング右側

※左側も右側と同じとなります。
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CODE　8

例：ステアリング右側

※左側も右側と同じとなります。
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CODE　4

AUX　2
CODE　9

例：ステアリング右側

※左側も右側と同じとなります。

AUX　2
AUX　2 CODE　10
CODE　5

例：ステアリング右側

※左側も右側と同じとなります。

後半　トルクの調整

MV-END

BRAKE

MV-MID　/　MV-END　を合わせた全体の位置を移動調整する

MV-HOLD

初期と中間、中間と後半の間のトルク調整

MV-FRQ

マックスデューティー比調整（最大出力）

MAX-PW

BOOST

D-BAND

中間トルクの調整

MV-MID

STRETC

※サーボを設定する上で

　最も基準のベースとなる

　設定です。
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サーボ理想停止位置

設定数値が大きい場合
ブレーキが多くかかり
手前で停止。

設定数値が少ない場合

行き過ぎて停止

サーボ動作停止時

イメージ図　

※動作イメージは

　　左右同じです。
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